Ein schmaler

Schlitten durch parallele
Anordnung von

FlUhrungstisc
und Zylinder.

Pneumatischer Kompaktschlitten
mit niedrigem Gehausequerschnitt

Serie MXF

@8, 912, 916, 820

und kompakter

h

Die parallele Anordnung von Fiih-
rungstisch und Zylinder ergibt einen
schmalen und kompakten Schlitten.

Modell |Hohe x Breite (mm) | Hhenvergleich zu MXS
MXF8 16 X 58 67%
MXF12 18.5 X 68 59%
MXF16 21 X 80 53%
MXF20 27 X 92 54%
Hubbegrenzungseinheit

Der Hub kann an beiden Hubenden .

jeweils in einem Bereich von 5mm ein- S'Qnalgebermontage

gestellt werden. e Der Signalgeber wird zur Platzersparnis

(Gesamteinstellbereich: 10mm) P L m-"’ » T in der Nut versenkt.

Verdeckter

Anschlagbolzen

Fur ein klares dusseres
Erscheinungsbild.

{5

Montagewiederholbarkeit
Positionierbohrungen auf der

Schlittenoberseite erleichtern eine

wiederholte Montage zum
Werkstuickwechsel.

Verstarktes Montagegewinde
Helisert Gewindebohrungen

Die Befestigung kann von 2 Seiten,

Direktmontage (Innengewinde am Gehause)

Schmales Gehéuse
Die parallele Anordnung von
) Fuihrungstisch und Zylinder
1 ergibt ein schmales Zylinder-
B profil.

Druckluftanschlussoptionen

ruhige, ruck- und spielfreie Bewegung. Sesiiii‘t:gr?r;gg”iﬁialer LU SE T L5 £

Die Kreuzrollen-Fuhrung ermdglicht eine

Montagewiederholbarkeit
Positionierbohrungen auf der Schlitten-
unterseite ermdglichen eine exakte
; Montage des Antriebes.
r
i - -
& o . g u
f 1 : Direktmontage (Innengewinde am Gehduse)
4 & s

von oben (Durchgangsbohrung)

und unten (Innengewinde), erfolgen. Varianten

@ mit Innengewinden

(@ mit Durchgangsbohrung I Modell H K?m%}'ﬂ H Hub (mm) Signalgeber

10 20 30 50 75 100 |Reed-Schalter

///)H%HW%

D-A90J, D-A9ClV
MXF8 8 BRaR AR el [ [ | Elektronischer Schalter
AN AN D-M9LJ, D-M9LIV

MXF12 12 .

Elektronischer Schalter
MXF16 16 2-farbig

D-M90W, D-M9OWV
MXF20 20
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Pneumatischer Kompaktschlitten
mit niedrigem Gehausequerschnitt

serie MXF

Bestellschliissel

mit niedrigem Geh&usequerschnitt

Pneumatischer Kompaktschlitten MXF 12 L 50 _MgN S

Anzahl Signalgeber
— | 2stk.
Kolben-g-Hub (mm) S 1 Stk.
28 10, 20, 30 n n Stk.

212 20, 30, 50

216 30, 50, 75 .
— e Signalgeber
220 | 30,50, 75, 100 9 [g

ohne

Wahlen Sie die Signalgeber aus unten-
stehender Tabelle aus.

Bestellschlussel fir Hubbegrenzungseinheit (Zubehor)

MXF—A|[16| 27 —| X11

\ég:\év:r?_(;bare (mm) Einstellbereich
P pr = 5mm Standard
X11 15mm .
12 212 Option
X12
16 216 25mm
20 220

# -X12 (Einstellbereich 25mm) ist nicht erhéltlich fur die Serie MXF8/MXF12.
#-X11 und -X12 sind nicht als integrierte Bauteile erhéltlich.

Verwendbare Sig nalgeber/Siehe S.5.3-2 fiir detaillierte Angaben zu den Signalgebern.

Spannungs- i R
Aus-| o | Eleki ™ R vgrsorgu%g Signalgebermodell [Anschlusskabellange
Gk = gg i
fuh - _scher =8 |(ausgeng)| D [AC Elektrischer Anschluss | .5 3 Anwendung
LIng, Eingang [ vertikal axial = | O
g £ SVimax| agov | AQ0 -
5 . 2 |2-Drant [24v/[12V 100V ® | ® (iC| Relais
S einge-  — SPS
@ | —  |gossenes 12V [100v| A93V A93 e | o —
D Kabel |Ja[3-Draht
& (entspr. | — |5V | — | A9BV A96 [ ) ® (IC —
NPN)
3-Draht
. (NPN) MONV M9ON o O
3
i) — 3-Draht
5 (PNP) MOPV | M9P e o
2 .
2] einge- 2-Draht M9BV M9B ( J ( J Relais
i gossenes| Ja 24V|12V| — — | sps
S Kabel 3-Draht
2| (NPN) MONWV | MONW | @ | @
S Diagnose-
X | anzeige 3-Draht
2 | @arig) (PNP) MOPWV | MoPW | @ | @
2-Draht M9BWV | M9BW | @ ( J
* Anschlusskabelldnge 0.5m:-----— (Beispiel)A93
3m----L  (Beispiel)A93L
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Pneumatischer Kompaktschlitten _
mit niedrigem Gehausequerschnitt Serie MXF

Technische Daten

Kolben-g (mm) 28 g12 216 220
Anschlussgrésse M3 M5
Medium Druckluft
Funktionsweise doppeltwirkend
Betriebsdruck 0.15 bis 0.7MPa
Prafdruck 1.05MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60°C
Kolbengeschwindigkeit 50 bis 500mm/s
Dampfung elastisch, beidseitig
Schmierung lebensdauergeschmiert
Reed-Schalter
Signalgeber (Option) Elektronischer Signalgeber (2-Draht, 3-Draht)
Elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Betriebsanzeige (2-Draht, 3-Draht)
Hubtoleranz i mm
Hubeinstellbereich Ausfahrhub 5mm/Einfahrhub 5mm
—» EIN
Theoretische Schlittenkraft AUS == [@ (N)
Kolben-g  |Kolbenstangen-o | Bewegungs- | Kolbenflache Betriebsdruck (MPa)
(mm) (mm) richtung (mm?) 02 |03 | 04|05 |06 |07
9 4 AUS 50 10 15 20 25 | 30 35
EIN 38 8 11 15 19 | 23 27
12 6 AUS 113 23 | 34 45 57 | 68 79
EIN 85 17 | 26 34 43 | 51 60
16 8 AUS 201 40 60 80 | 101 | 121 | 141
EIN 151 30 | 45 60 76 | 91 106
o 10 AUS 314 63 | 94 | 126 | 157 | 188 | 220
EIN 236 47 | 71 94 | 118 | 142 | 165
Anm.) Theoretische Schlittenkraft (N)=Druck (MPa) X Kolbenflache (mm?)
Standardhub
Modell Standardhub (mm)
MXF8 10, 20, 30
MXF12 20, 30, 50
MXF16 30, 50, 75
MXF20 30, 50, 75, 100
Gewicht ()
— Standardhub (mm)
10 20 30 50 75 100
MXF8 120 130 170 — — —
MXF12 — 210 250 360 — —
MXF16 — — 360 500 690 —
MXF20 - — 600 750 1060 1370
3.18-3
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Serie MXF

Schlittenabweichung

durch Langsbelastung
Schlittenabweichung durch statisches Langsbelastungs-
moment (Pfeil) fiir alle Hibe.

| F
= s

durch Querbelastung
Schlittenabweichung durch statisches Querbelastungs-
moment (Pfeil) fur alle Hibe.

F il
o

durch Seitenbelastung

Schlittenabweichung (Pfeil A), wenn ein statisches Seiten-
belastungsmoment am Punkt F angesetzt wird, bei Lr=20mm
und eingefahrenem Schlitten.

F

A A

N

vl GH [ |

MXF 8 Lr=20mm
0.08 0.04 1 0.04
/MXF8—30
= E / B
£ ) MXF8-30 £ ) £
> 006 / o 003 o 003
S =1 =1
5 A S MXF8-20 1 S
2 / g 2
§ 0.04 / a0 § 0.02 ” /, E 0.02 MXF8-10| MXF8-20 MXF8-30
@ " 0] 7]
£ V| A £ /| £ -
MXF8-10
5 P 7 [ x & %
0.02 /, Prvs 0.01 // 0.01 77
P! N A /
= ‘ ¢
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 0 10 20 30
Last (N) Last (N) Last (N)
MXF 12 Lr=30mm
0.10 / MXF12-50 -H 0.08 0.08
£ /| 3 £
E o008 £ £
o o 006 MXF12-50 — o 006
> =} / =]
S MXF12-30 s / S
T 006 4 — 3] L/ ] MXF12-20 MXF12-30 MXF12-50
2 / : p : Vs P
3 S 0.04 MXF12-30 —H S 0.04 A A
5 5 apd 5 y4avwd
£ 004 A MXF12-20 —H £ pi pd E / e
£ 1 £ L MXF12-20 —H =
3 ] e %% & )%
v 0.02 A A 0.02 y
0.02 A ? v
/ ‘N Y, %
7 Z I~
0 20 40 60 0 20 20 60 80 0 20 40 60
Last (N) Last (N) Last (N)

Zulassiges statisches Moment

Hub zulassiges statisches Moment: Mp, My, Mr (Nm) Korrekturfaktor fiir Last-Schwerpunktabstand (mm)
Modell ™ ™o 20 30 50 75 100 Cp1 Cpz Cn Cy2 Cn Cre
MXF8 0.56 0.78 0.98 — — — 6@ 10 6 W 21 21 10
MXF12 — 1.65 2.22 3.34 — — 10 11 10 23 23 11
MXF16 — — 3.41 5.69 7.96 — 10 12 10 28 28 12
MXF20 — — 6.66 9.14 13.70 18.27 11 17 11 34 34 17

Anm. 1) 16mm nur fur MXF8-10.
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Pneumatischer Kompaktschlitten _
mit niedrigem Gehausequerschnitt Serie

MXF

Schlittenabweichung
durch Langsbelastung
Schlittenabweichung durch statisches

Langs-

belastungsmoment (Pfeil) fur alle Hibe.

Schlittenabweichung

durch Querbelastung
Schlittenabweichung durch statisches Quer-

belastungsmoment (Pfeil) fur alle Hibe.

Schlittenabweichung

durch Seitenbelastung
Schlittenabweichung (Pfeil A), wenn ein statisches Seiten-
belastungsmoment am Punkt F angesetzt wird, bei Lr=20mm

F

— ]

izl

—1 |

und eingefahrenem Schlitten.

F A A

l

as (i |

| Lr

I== I
MXF 16 Lr=40mm
020 007 0.07
E 016 MXF16-75 E 006 E o006
2 / 2 005 XF16-75 2 oos MXFL6-30 | MXFLE50 MXFI6TS
g oo / 5 Vv g A
[} . [ [
e 4 = 0.04 / /MXFlG-SO 2 004 4
15 0.08 / MXF16-50 g 003 . \ g o003 y
£ 0 4 £ L~ ! £ Ve
S S N |_ MXF16-30 G / /
@ / @ 002 g ? 002
" L~ Vv
0.04 / e | MXF16-30 / = //
- /// 0.01 - 0.01 £/
/
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 120
Last (N) Last (N) Last (N)
MXF 20 Lr=50mm
0.10 0.10
028
- y T : B
E 024 , MXF20-100 E o |/ MXF20-100 E oo
5 0.20 5 /— MXF20- 75 - 5
= P <
S / L / / \ S
g g 006 77 T 3 006
g MXF20- 75 g /// p MXF20-50 1 E
g o012 A g i || g MXF20-30 MXF20-50 MXF20-75 MXF20-100
g0 v ] E o004 o L MXF20- 30 — £ oo
S 008 L1 L uxrao-50 S /// ,/,/ g g
' v L7} mxr20-30 0.02 Y/ 0.02 =
L ' / : 74
0.04 é 4 / //
~ 7
0 50 100 150 200 0 50 100 150 200 0 40 80 120 160 200 240
Last (N) Last (N) Last (N)
BFormel zur Berechnung der zuldssigen statischen Last, Fp, Fy und Fr ASICheI’hEItShInWEISG

bei Langsbelastung

bei Querbelastung

bei Seitenbelastung

] Auswahl \

Fy
Fp My( Lr Crl
" o : " %
Fr
1 -
>~ Ly Cyl °
o
Fr
Fy 7
Lp Cpl Mr, =
o " 1 Cemba
Fp | : ' % 8
_Mp X 1000 _My X'1000 _Mr X 1000
P prem ey ™ F="lecy ™

Lp: Abstand von der Montageflache
zum Lastschwerpunkt (mm)

Cp: Korrekturfaktor fiir den
Lastabstand (mm)

Ly: Abstand von der Montageflache
zum Lastschwerpunkt (mm)

Cy: Korrekturfaktor fur den
Lastabstand (mm)

Lr: Abstand von der Montageflache
zum Lastschwerpunkt (mm)

Cr: Korrekturfaktor fiir den
Lastabstand (mm)

O
:

A Achtung

(Dwird der Schlitten von einem externen Stop-
per in einer Zwischenposition angehalten,
muss ein Hinausschnellen vermieden werden;
andernfalls treten Beschadigungen auf. Soll
ein Schlitten, der von einem externen Stopper
in Zwischenposition angehalten wurde, weiter
vorwarts bewegt werden, fiihren Sie Druckluft
zu, und ziehen Sie dann den Stopper zurick,
damit der Schlitten kurzzeitig wieder zuriick-
fahrt; anschliessend fiihren Sie am gegen-
Uberliegenden Anschluss Druckluft zu, um
den Schlitten erneut in Betrieb zu nehmen.

(@Nicht unter Bedingungen einsetzen, unter
denen das Produkt Uibermassigen ausseren
Kraften oder Stdssen ausgesetzt wird.
Fehlfunktionen kénnen auftreten.

(3)Die bewegte Masse darf unter Beriicksichti-
gung von Uberhang und Trégheit héchstens
1/10 der zulassigen statischen Last betragen.

3.18-5



Serie MXF

Betriebshinweise flir Kompaktschlitten MXF

/A Sicherheitshinweise

Schlittenbefestigung

1 Stellen Sie sicher, dass die Hinweise vor !
1 Inbetriebnahme gelesen werden. !
1 Siehe S.0-39 bis 0-43 fiir Sicherheitsanwei- 1

! sungen und allgemeine Sicherheitshinweise:

| Montage |

A\ Achtung

(Dpie Montageseiten des Gehé&uses, des Tisches
oder der Endplatte durfen nicht zerkrazt oder
verbeult werden. Andernfalls entsteht ein Spiel
im Fuhrungsabschnitt und der Gleitwiderstand
erhéht sich.

(@Die Forderflachen von Schiene oder Fiihrung
durfen nicht zerkrazt oder verbeult werden.
Andernfalls kann ein Spiel im Fihrungsabschnitt
entstehen und sich der Gleitwiderstand erhéhen.

(3Bringen Sie das Produkt nicht in die Nahe von
Objekten, die durch ein Magnetfeld beeinflusst
werden. Der Schlitten hat integrierte Magnete,
weshalb Kontakt zu Magnetplatten, Magnetkar-
ten oder Magnetbandern zu vermeiden ist.
Daten kénnten geldscht werden.

@zur Befestigung eines Kompaktschlittens sind
Schrauben in geeigneter Lange zu verwenden
und mit dem max. Anzugsdrehmoment festzu-
ziehen. Ein Uberschreiten des max. Anzugsmo-
ments kann Fehlfunktionen verursachen. Sind
die Schrauben ungenligend festgezogen kann
der Schlitten verrutschen.

(®Achten Sie bei der Hubeinstellung darauf, dass
die Zylinderendplatte nicht auf dem Zylinder-
gehause aufsitzt.

| Zentrieren |

A\ Achtung

(DPositionierbohrungen erméglichen exakte und
wiederholbare Montage.

*Die Positionierbohrungen sind auf Ober- und
Unterseite nicht identisch angeordnet.

3.18-6

Der Schlitten kann von 2 Seiten montiert werden.
Wabhlen Sie die geeignetste Einbauweise ihrer Anwendung entsprechend aus.

(1 Befestigung von unten (2)Befestigung von oben
(Innengewinde) (Durchgangsbohrungen)
el M= ‘ -
izl e
max. max. max. max.
Modell |Schraube| Drehmoment | Einschraub- Modell [Schraube|Drehmoment | Einschraub-
(Nm) tiefe L(mm) (Nm) tiefe L(mm)
MXF8 M4 2.1 47 MXF8 M3 1.2 4.7
MXF12 M4 2.1 6.5 MXF12 M3 1.2 6.5
MXF16 | M5 4.4 6.7 MXF16 | M4 2.8 6.7
MXF20 | M5 4.4 8.5 MXF20 | M4 2.8 8.5

AAchtung Es wird eine Ebenheitsabweichung von max. 0.02mm empfohlen. Eine unebene
Montageoberflache kann Spiel verursachen und den Gleitwiderstand erhéhen.

Lastanbau

Ein Werkstlick kann an zwei Seiten des Schlittens befestigt werden

(Dstirnseitiger Anbau (@Tisch-Anbau
L. Lastanbau
-
® & O
max. max. max. - max.
Modell |Schraube| Drehmoment | Einschraub- Modell [Schraube| Drehmoment | Einschraub-
(Nm) tiefe L(mm) (Nm) tiefe L(mm)
MXF8 M3 0.9 6 MXF8 M3 0.9 6.5
MXF12 M3 0.9 6 MXF12 M3 0.9 5.5
MXF16 M4 2.1 10 MXF16 M4 2.1 6.5
MXF20 M5 4.4 12 MXF20 M5 4.4 9.5

O
<

A\ Achtung

Die Schrauben missen mindestens 0.5mm kirzer sein
als die max. Einschraubtiefe L, um zu verhindern, dass
sie die Endplatte bertihren. Sind die Schrauben zu lang,
schlagen sie auf die Endplatte und kénnen Fehlfunktio-
nen verursachen.



Konstruktion

Pneumatischer Kompaktschlitten
mit niedrigem Gehausequerschnitt

Serie MXF

——

e

[

i

D
T

oD

Stuckliste Stuckliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
(1) | Gehause Aluminiumlegierung hart eloxiert Enddéampfung Polyurethan
(2 | Tisch Aluminiumlegierung hart eloxiert a Kolbendichtung NBR
(3 | Endplatte Aluminiumlegierung hart eloxiert Kolbenstangendichtung NBR
@ Schiene Werkzeugstahl warmebehandelt O-Ring NBR
(® | Fihrung Werkzeugstahl warmebehandelt
(® | Kolbenstange rostfreier Stahl
(@ | Kolben — mit Magnet Service-Sets
Zylinderkopf Messing chemisch vernickelt Kolben-g (mm) Set-Nr. beinhaltet
(9 | zylinderdeckel Kunststoff 8 MXF8-PS
Ausgleichselement rostfreier Stahl 12 MXF12-PS die Positionen
@ Anschlusséffnung Messing chemisch vernickelt 16 MXF16-PS @, @® und @
@ Rollenstopper rostfreier Stahl 20 MXF20-PS
(3 | Rollen Chrom-Lagermetall
Kafig Kunststoff
@ Dampfungsscheibe Polyurethan
Hubeinstellschraube/Abmessungen
Hubeinstell-
Modell Bestell-Nr. bereich A B C M
< M (mm)
MXF8 MXF-A827 5 17 6| 2 |M4x07
MXF-A827-X11 15 27
[\
N [ MXF12 miﬁg X11 12 222 7| 25 | MeXx08
N2 - MXF-A1627 5 265
— MXF16 MXF-A1627-X11 15 36.5 8| 3 M6 X 1
MXF-A1627-X112 25 46.5
B A | MXF-A2027 5 30
MXF20 MXF-A2027-X11 15 40 12 4 M8 X 1
MXF-A2027-X12 25 50
3.18-7
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Serie MXF

Abmessungen MXF 8

G H ‘
© © o
B %
=
§O
B <
I S S 2
()
S
. ¥ & = :
4
@ 3H9 *%%° Tiefe 3
Druckluftanschluss 2-M3
8 M
i (Tischlange)
- (%—1); Anzahl der Absténde w|  |[BH Y p~ ©
w0
J ~
Y4 2.4
7z max. 9
N ¥
Verschlussstopfen 19 (-1 XF
(2 x M-3P) 40.025 —
auch als Druckluft- 9 3H9 "y " Tiefe 3 F N-M3 Gewindetiefe 6.5
anschluss 2-M3 rA 4 (Helisert)
4.7 | 5,
=
= - =8 ‘2 F— @' o
[ < S
© © - ) AR
. ; R IMROR o *®
g ® -+ 3 o © o ¥ 2
IS 0
= (S}
S g o®
M g /’V
@9 9B 2 J@J
Q S I
< 2 < ©
3 HE
—A
45 47 G H 2-M3 Gewindetiefe 6
8 4-M4
Schnitt A-A
Einfahrhubbegrenzung Ausfahrhubbegrenzung
Innensechskantweite 2
Schliisselweite 6
Modell F N G H J M Zz Y4
MXF8-10 20 4 13.5 22 21 49 49.5 58
MXF8-20 26 4 14.5 26 26 54 54.5 63
MXF8-30 26 6 14.5 40 41 69 69.5 78
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Pneumatischer Kompaktschlitten _
mit niedrigem Gehausequerschnitt Serie MXF

Abmessungen MXF1 2

25 _I H l
-0~ -
s F
= VRS & =

35

4
@ 3H9 *59%Tigfe 3
M
10 - — Druckluftanschluss 2-M5
N ) (Tischlange)
# (5 —1): Anzahl der Abstande <
~ T'_ 0
- Pand 2
g © o
n
| [t}
z 3
zZ max. 10.5
Verschlussstopfen *
(2 x M-5P) N
-5 -1)X25
auch als 20.5 ( 2 )
Druckluftanschluss
2-M5 o 3H9 +g.025 Tiefe 3 25 4 N-M3 Gewindetiefe 5.5
6.5 A (Helisert) 8.5
i = © @ — = ° . @ 2
g \:y - -
© o s {
. 3 o
§ - B = @ D t— () (D)= o
® o
o © © o o| @ @) o
C © ! 'u:_) o] -~ ~
5 - m
]
83 19 - - - - %
N Q N 5
= < <~
N 3
- . © &
55 6.5 05 H 2M3 Gewindetiefe 6
9.8 4-M4 A
Schnitt A-A
Einfahrhubbegrenzung Ausfahrhubbegrenzung

Innensechskantweite 2.5

H

Schllsselweite 7

Modell N H | J M V4 Y74
MXF12-20 4 22 11 36 65 65 76
MXF12-30 4 30 12 45 75 75 86
MXF12-50 6 65 13 80 111 111 122
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41.5

28.5

Serie MXF

Abmessungen MXF1 6

X)(x) [ (x

X

23

(@
45\

5.5

12.5

11.5
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G H
©- ©- ©-
- <
“Cl;)
Q
- - - - - - - T
8
,E, EX
\ \ 2
<
N =
)% &
0
N~
) < 0 9]
5
@ 4H9 0 Tiefe 4
10 M Druckluftanschluss 2-M5
i (Tischlange)
ol H gy
2 o ~ &
J_'— A% '\i
J ! » (5=1): Anzahl der Abstande
z 3
yv4 max. 9
Verschlussstopfen -
2 x M-5P, N
guch als ) 24 (RN X835
Druckluftanschluss 2-M5 a5 N-M4 Gewindetiefe 6.5
o 4H9 "3 % Tiefe 4 A (Helisert)
6.7 5 ﬁ'
H a_n ~ o
— o
® © ©@ 4| @3
o o o o®
_| |- o A NS 2\ =N Pz
8 @= oo & i i g
<
8 © © © Mk R @ 8
Q [= @
8
[eo] @ g _ = — + — — — — — ?°
h h — 2
Z pd 5
= Z
2 72\
N
6.7 H
NN 2-M4 Gewindetiefe 10
NN-M5 G (5 -1) XH
Schnitt A-A —A
Einfahrhubbegrenzung Ausfahrhubbegrenzung
Innensechskantweite 3
Schllisselweite 8
Modell N G H NN | J M Z Y4
MXF16-30 4 29 25 4 12 50 83 83 94
MXF16-50 6 29 55 4 12 80 113 113 124
MXF16-75 6 39 45 6 13 125 159 159 170
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Pneumatischer Kompaktschlitten _
mit niedrigem Gehausequerschnitt Serie MXF

MXF 20

51.5

Abmessungen
G H
Ie]
— - - — — - — -1
Q@
[
| | 2
% 2
()
\ \ 5
, _ P N s — - - —
pik hi
0
]
6
@ 5H9 *5%° Tiefe 5
12 M )
@ (Tischlange) | Druckluftanschluss 2-M5
2] - A
o) ot
O '\i
J 12
z 3
Y44 max. 9.5
Verschlussstopfen , N .. 5
(2 x M-5P) (M_1 )>FX 60 = ( > —1): Anzahl der Absténde
auch als 28 2
Druckluftanschluss 60 N-M5 Gewindetiefe 9.5
M5 0 5H9 "3 % Tiefe 5 A (Helisert)
85, 5 “* 6 12 |
® | H | o e Satinct
\ I N s o
~ i E 5’: PN T &
-‘ IE © } fe} {;f o @
1 AN PanN I AN\
4 (@ 117 8 &H— 0 T—C—6r
® N b ‘ T~ e | - 3
i i > > ) HE
[t
& g :
©! g -?-o
. 8 9 : T T g
Z o S 2
fan)
=4
i 8.5 H 2-M5
5.5 - NN-M5 N Gewindetiefe 12
13 G (o -1)XH
Schnitt A-A
—A
Einfahrhubbegrenzung Ausfahrhubbegrenzung
Innensechskantweite 4
& - —
\ Schlisselweite 12
Modell N G H NN J M 4 Y74
MXF20-30 4 29 30 4 57 91 91 104
MXF20-50 4 36 45 4 7 113 113 126
MXF20-75 6 40 45 6 125 162 162 175
MXF20-100 6 59 60 6 175 | 211 211 224
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Serie MXF

Technische Daten Signalgeberm

* Siehe S.5.3-2 fur detaillierte Angaben zu den Signalgebern

Verwendbare Signalgebermodelle

Kolben-g Signalgebermodell Elektrischer Eingang/Funktion Seite
D-A90 ,
DAG3 2-Draht, axial 5.3-19
Reed-Schalter | D-A96 3-Draht, axial 5.3-19
D-A%V 2-Draht, vertikal 5.3-20
D-A93V
D-A96V 3-Draht, vertikal 5.3-20
D-M9N 3-Draht (NPN), axial 5.3-39
D-M9P 3-Draht (PNP), axial 5.3-39
98 012 D-MoB | &N9¢ 2-Draht, axial 5.3-39
716, 220 D-MoNw | 9955EM€S | 3 praht (NPN), 2-farbig, axial ~ |5.3-66
D-mopw | @Pe! 3-Draht (PNP), 2-farbig, axial  |5.3-66
. . . . Elektronischer| D-M9BW 2-Draht , 2-farbig, axial 5.3-66
A\ Sicherheitshinweise Signalgeber | oo 3 Drant (NPN), vertkal 5,339
=== =---- Smmommmmm----s Smmmmmmemy D-M9PV 3-Draht (PNP), vertikal 5.3-39
1 Stellen Sie sicher, dass die Hinweise] -
ivor Inbetriebnahme gelesen werden. | D-M9BV 2-Draht, vertikal 5.3-39
1 Siehe S.0-44 bis 0-46 fur allgemeine | D-MSNWV 3-Draht (NPN), 2-farbig, vertikal |5.3-66
i Sicherheitshinweise. ' D-M9PWV 3-Draht (PNP), 2-farbig, vertikal |5.3-66
rmmmmmmmmmmmsmmmmmmmsmssmmmmenes I D-M9BWV 2-Draht , 2-farbig, vertikal 5.3-66
Signalgeber/Einbaulage zur Abfrage des Hubendes
Reed-Schalter: D-A90, D-A93, D-A96, D-A90V, D-A93V, D-A96V (mm)
B E Signalgeber-
Modell A Hub Hub Betriebs-
® ® = 10 [20 [ 30 [ 50 [ 75 [100 | 10 [ 20 [ 30 [ 50 [ 75 [100 | Pereich
MXF8 |95/10 | 5 |10 | — | — | — | |csley| — | — | — | 45
MXF12 |12 | — [131(13.1(291| — | — | — | &6 | 8 [85%| — | — 5
MxF16 [17.2] — | — [158|25.8(468| — | — | — |a3 &Y 425 — 6
B MXF20 [19.4] — | — |20.7|22.7(462|70.7| — | — |385 (835|415 | &85 7
(@] (] Elektronischer Schalter: D-M9B, D-M9P, D-M9N, D-M9OJW (mm)
A E £ = Signalgeber-
R Modell A Hub Hub Betriebs-
10 [ 20 [ 30 [ 50 | 75 100 10 [ 20 [ 30 [ 50 [ 75 [100| Pereich
) ® MXF8 (13514 | 9 |14 | — | — | — | 4 |1 |4 | — | — | — 2
MXF12 |16 | — [17.1]17.1(331| — | — | — | 71|71 |231| — | — 25
MXF16 [21.2| — | — [19.8|29.8|508| — | — | — | 9.8 |19.8]40.8| —
-— - — - MXF20 (234 — | — |24.7]26.7|50.2|74.7| — | — [14.7|16.7|40.2 |64.7 4
[ = Elektronischer Schalter: D-M9BV, D-M9NV, D-M9PV, D-M9OWV (mm)
B E Signalgeber-
B Modell A Hub Hub Betriebs-
10 [ 20 [ 30 [ 50 [ 75 100 10 | 20 [ 30 [ 50 [ 75 [100| Pereich
MXF8 [135/14 | 9 |14 | — | — | — |6 | 1 |6 | —|—|— 2
MXF12 |16 | — [17.1]17.1(331| — | — | — |91 |91 |251| — | — 25
MXF16 [21.2| — | — [19.8(29.8/50.8| — | — | — |11.8]21.8|42.3| —
MXF20 [23.4| — | — [24.7|26.7|50.2|74.7| — | — |16.7|18.7|42.2(66.7 4
( ):D-A93
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